Notion de moments

Les moments (ou les couples), générent ou interdisent un mouvement autour d’une droite.
Dans le repere orthonormé direct R(0,7, 7, k), on considere une force
F(Fx,Fy, Fz) appliquée au point M(x, y, z) et un point quelconque A(xa, ya, za).

1. Définition

Dans le cas ci-dessous la force F' provoque ou empéche la rotation autour du point A suivant
I’axe Z. Cela crée un moment représentable par un vecteur Ma(F)

ZA

0 Y Ma(F)

>
T

M

d
H

e Levecteur Ma( F) a pour origine A ( point d’application ).

e Sadirection est perpendiculaire au plan (A, A).

e Sonsens est tel que AM, F et MA (F ) soient directs.

e Sonintensitéest: |Ma(F)|| = |AM)|. | F|.|sin (aM,F) |

Unité : La norme de F s’exprime en N, || AM || en m donc || Ma(F) | s’exprime en N.m

1. Expression scalaire

Le moment scalaire de la force par rapport Ay ..
au point A noté MA(F) s’écrit : ” a/ \SenH
¢

MA(F) = F.AB.sina B/

Autrement dit, lorsque la force est
perpendiculaire au bras de levier :

MA(F) = F.d

avecd = AB.sina (enm)

Si F fait tourner le solide autour de A dans le sens trigonométrique, le moment est dit positif.

Si F fait tourner le solide autour de A dans le sens inverse au sens trigonométrique, le
moment est dit négatif.
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